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1. Conexién del receptor GNSS
1.1 Abra el XField en el controlador portatil, togue Dispositivo y toque Comunicacién
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Se puede conectar a WIFI o Bluetooth.

Si conect6 otro receptor GNSS anteriormente, toque “Detener” primero.

< Connection

Manufacturer Other
Model RTK
Connection WIFI
Available WIFI
P1002616210001 00:d6:ch:0e:ca:ch

zhiyu-internet 90:76:9f.6e:5d:ac

90:76:9f:6e:5d:ae

zhiyu-internet

El nombre de “WIFI disponible” es el mismo que el cédigo del receptor GNSS.




1.1.1 Conexién rapida con NFC

Manufacturer Other >
Model RTK >
Connection WIFI >
Available WIFI

P1002616210001 00:d6:ch:0e:ca:ch
zhiyu-internet 90:76:9f:6e:5d:ac
zhiyu-internet 90:76:9f:6e:5d:ae
Search Fast Connect Connect

“Conexion rapida” significa que el controlador portatil puede encontrar el receptor GNSS mas cercanoy
conectarse rapidamente mediante NFC. No es necesario que elija ninguno de los receptores en la pantalla.

2. Establecer un nuevo proyecto

2.1 Pulse “Proyecto” y seleccione “Gestién de proyectos” y pulse “Nuevo”
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2.2 En Informacién basica, puede cambiar la ruta del proyecto, el nombre del proyecto, el operador y las notas a medida que

quiero. despues de eso ve al siguiente.




< Basic Info

Progctpan /PSS >
Project Name 20240715
Operator

Notes

Created Time 2024-07-1517:21:00

Back Next

2.3 En el sistema de coordenadas

&«  Coordinate System i | &« coordinate System ‘= | € Coordinate System =
Projection Para Datum
Use last coordinate system
Projection Mode Gauss-Kruger Datum
Coordinate System Type Local » _
Projection Band 3Band Horizontal Adj-TGO/4-Para
ITRF Para None i i |
? Central Meridian ~ 114.00000000 G" ‘ Horizontal Ak TA0/4-Para
Name WGS-84 e
False North 0 Vertical Adj-TGO
Ellipsoid Vertical Adj-TGO
False East 500000
Ellipsoid Name WGS-84 » Local Offset
Scale Factor 1
Semimajor Axis 6378137.0 Local Offset
Projection Height 0.0
1/f 298.257223563 Surface Fitting
Origin Lat 00.00000000 B
Surface Fitting
Projection Para
Datum

Confirm

Back Confirm

€  Coordinate System H—

Local Offset

Local Offset

Surface Fitting

Surface Fitting
Grid File

Height Grid Correction File

Other

Geoid File

Grid to Ground

+

En este paso, es necesario configurar el “Meridiano central”, para que puedas tocar el Para adquirir tu local

meridiano central automdaticamente.
También puede cambiar el elipsoide del sistema de coordenadas como “WGS-84" y otras opciones segun sus

requisitos.




3. Localizacién
La localizacion implica calcular los parametros de conversion. Puede calcular la conversion

parametros para convertir el sistema de coordenadas del estandar global a su estandar local.
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Toque “Proyecto--Localizacién”

<  Localization ¢ Localization

Name

Known Point Coordinate

North

East

Elev

GNSS Point Coordinate

Lat

Lon

Alt
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0.0000
0.0000
0.0000

¢ =

00.00000000
00.00000000

0.0000

Puede agregar coordenadas de puntos conocidos y medir las coordenadas de puntos GNSS y puede importar muchos

puntos de la seccién “Puntos” 7o

Después de eso, podra calcular los parametros de conversion y exportarlos.




4. Establecer la estacién base
4.1 Asegurarse de que el receptor GNSS de la Base esté establecido, incluido el tripode centrado y nivelado.
4.2 Toque Base en el software

To % snde H239522 | | ¢ Base i= | € Base =
Rover 7/9 Age0.0 V:173.897 g79
Enable PPK
20240410 Base Setup Setting
~ Base ID 2 Startup Mode Single Point »
g |-
_ Diff Mode RTCM32 > Datalink Setting
Connection Rover Base
Cutoff Angle 5> Datalink Internal Radio
Y I _Q PDOP Limit 3.5 > Internal Radio =i
Static Radio Setting RePosition Channel 1 >
Delay Start(s) 60 >
- Radio Frequenc 450
e % Auto Start quency
Device Position Device Setting Protocol TrimMark Il >
Activation Information Enable PPK
Power Low »
- Startup Mcde Single Point >
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El significado de todos los parametros detallados se indica en el manual del usuario.

Project Survey

5. Establecer la estacion Rover
5.1 Toca Rover
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El significado de todos los parametros detallados se indica en el manual del usuario.




5. Levantamiento topografico y demarcacién

5.1 Toque “Encuesta”
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Actualmente, contamos con tres levantamientos topograficos y tres replanteos. Puede elegir cualquiera de ellos para realizar el levantamiento

topogréfico en su trabajo seguln sus requisitos. Ahora, tomaré como ejemplo el levantamiento topogréfico y el replanteo de puntos.

5.2 Encuesta de puntos
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En primer lugar, es necesario configurar la altura de la antena. La y cambiar los parametros de la antena.

figura completa de los métodos de medicion es la siguiente.




phase center

slant height

slant height
to altimetry

height to

Pole height
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Ademads, también se admite Tilt Survey. Después de inicializar la IMU, puede tocar "7 para capturar tu

punto. Al puIsarEbre él, podra encontrar los “Puntos” que ha acumulado.

5.3 Replanteo de puntos
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En Point Stakeout, puedes ver claramente la direccion en la que debes avanzar, retroceder o
rellenar el terreno.

‘.‘ mp ‘ liFill

0.0012 0.0017 0.0000

Admite replanteo de inclinacion. Tt Surey

para utilizar la medicion de inclinacion.

r oA
AR,
También es compatible con el replanteo de AR. para usar el replanteo AR, lo que significa que puedes ver
Apueste directamente por el punto con la cdmara y siga los indicadores principales para apostar.
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6. Exportar datos
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Pulsa “Proyecto - Exportar”. Podras exportar todos los puntos que hayas recopilado en diferentes formatos.

En “Exportar”, puede cambiar el nombre del archivo, la ruta de exportacién (de manera predeterminada, la ruta es P3/Almacenamiento compartido

interno/XField/Exportar) y el formato del archivo de exportacién.




Para el formato de archivo de exportacion. Los formatos de archivo admitidos son los siguientes.

Formats

Formats

AutoCAD file (dxf)
GoogleEarth file format (kml)

[Point Name, Lon, Lat, Alt]
Cass Format (dat)

[Point Name, Code, . N, Elev] GoogleEarth file format (kmz)

Plane Coordinates (dat) [Point Name, Lon, Lat, Alt]
[Point Name, N, E, Elev, Code]
Carlson file format (crd)

GEO Coordinates (dat) [N, E, Elev, Code, Point Name]
[Point Name, Lat, Lon, Alt, Code]
German-BW file (txt)

NETCAD format (ncn
(nen) [Point Name, Code, empty, N, empty, E, empty, Elev]

[Point Name, E, N, Elev, Code]

PXY file (pxy) GNSS format (dat)

[Point Name, N, E, Elev, Code] [Point Name, Code, N, E, Eley, Lat, Lon, Alt, X, Y, Z,
Ground North, Ground East, Ground Heigth, UTC Time,
Solution, Age, Max Delay, Min Delay, Used Sat, Tracked
Sat, Access Point, Epoch, Starting Time, End Time,
[Point Name, Lon, Lat, Alt] HRMS, VRMS, NRMS, ERMS, HDOP, VDOP, PDOP,
Antenna Type, Antenna Measured Method, Antenna

GoogleEarth file format (kml)

Puede seleccionar cualquier formato de archivo segun sus necesidades.

Después de eso, podra encontrar los archivos de exportacién tanto en el controlador portatil como en la PC con el cable USB. Los detalles de las

rutas de los archivos de exportacién son los siguientes.

6.1 Ruta del controlador portatil
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Q, Search apps
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- J | .
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6.2 Ruta de la PC

P3

Internal shared storage

e Android - Alarms - Android - Audiobooks e DCIM
— Documents — Download — FieldNow — hotapk.cn — Movies
— Music L Notifications. — osmdroid r— Pictures — Podcasts

Recordings L Ringtones L speechsuite L SurPad — xField
T Audio S Cad ~ Code ~ Config "~ Dehug
© Export © Grid © Import ~ Picture ~ Project
i Share FieldNowBaseData.db 1, FieldNowBaseData.db-journal

¢¢ Data Base File DB-JOURNAL 32%

o 376 KB 0Fm
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